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Abstrak 

Perkembangan teknologi di era modern seperti saat ini sudah semakin maju 

dan berkembang. Hampir seluruh bidang dalam kehidupan sehari-hari 

menggunakan teknologi. Bahkan semua perangkat yang digunakan dalam 

kegiatan sehari-hari pun sudah terkoneksi internet. 

Perkembangan teknologi keamanan pada sebuah kendaraan di era digital 

saat ini masih belum cukup berkembang. Jika dilihat dari kehidupan sehari-hari, 

keamanan pada kendaraan masih mengandalkan sistem keamanan pada umumnya 

akan tetapi hal tersebut tidak cukup membantu. Oleh karena itu, dibutuhkan 

sebuah sistem yang dapat membantu memproteksi keamanan pada kendaraan 

yang berbasis teknologi koneksi Wi-Fi. Alat tersebut berupa sistem yang dapat 

bekerja pada sepeda motor menggunakan koneksi wifi yang dilengkapi fitur 

keamanan darurat yang menunjang terwujudnya sistem keamaan interaktif. 

Metode penelitian yang dilakukan berupa perancangan (perancangan perangkat 

keras) dan pengujian (pengujian subsistem dan pengujian sistem keseluruhan). 

Sistem ini memanfaatkan koneksi wifi. Dengan adanya sistem ini diharapkan 

dapat mengimplementasikan keamanan kendaraan bermotor berbasis teknologi 

dan juga diharapkan dapat mengurangi terjadinya kasus pencurian kendaraan 

bermotor.  
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Abstract 

The development of technology in the modern era as it is now increasingly 

advanced and developed. Almost all fields in daily life use technology. In fact, all 

devices used in daily activities are connected to the internet. 

The development of security technology in a vehicle in the current digital 

era is still not sufficiently developed. When viewed from everyday life, security in 

vehicles still rely on the security system in general, but it is not enough to help. 

Therefore, we need a system that can help protect security on vehicles based on 

Wi-Fi connection technology. The tool is in the form of a system that can work on 

a motorcycle using a wifi connection that is equipped with emergency safety 

features that support the realization of an interactive security system. Research 

methods carried out in the form of design (hardware design) and testing 

(subsystem testing and overall system testing). This system utilizes a WiFi 

connection. This system is expected to be able to implement technology-based 

motor vehicle safety and is also expected to reduce the occurrence of motor 

vehicle theft cases. 

 

Keywords: NodeMCU, motorcycle safety, 
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BAB I 

PENDAHULUAN 

1.1 Latar belakang 

Pertumbuhan pengguna kendaraan yang semakin meningkat membuat 

kualitas kendaraan pun semakin baik. Namun, perkembangan tersebut diiringi 

dengan semakin banyaknya tindak kriminal seperti pencurian kendaraan bermotor 

ataupun pembegalan (pengambilan paksa kendaraan bermotor).  

Berdasarkan masalah tersebut diperlukan suatu sistem pengamanan yang 

lebih agar dapat meminimalisir terjadinya pencurian kendaraan bermotor. Untuk 

kendaraan roda empat sistem pengamanan telah dilengkapi dengan alarm sehingga 

dapat mencegah pencurian, namun pada kendaraan roda dua atau sepeda motor, 

sangat jarang yang sudah terpasang sistem keamanan sehingga tingkat keamanan 

masih terbilang cukup rendah. 

Oleh karena itu diperlukan sistem keamanan tambahan yang lebih baik 

pada penggunanya maupun pada kendaraan itu sendiri serta mudah digunakan 

oleh pemilik kendaraan. Salah satu piranti yang dapat digunakan untuk membantu 

memenuhi sistem keamanan tersebut adalah smartphone. Sistem keamanan 

kendaraan bermotor ini akan memanfaatkan aplikasi yang terdapat pada 

smartphone android.  

1.2 Rumusan Masalah 

Adapun rumusan masalah yang akan dibahas dalam penelitian ini adalah 

sebagai berikut: 

1. Bagaimana cara merancang atau mengembangkan suatu sistem 

keamanan pada suatu kendaraan roda dua yang menggunakan koneksi 

internet. 

2. Bagaimana mengkoneksikan NodeMcu dengan smartphone pengguna 

sepeda motor. 

3. Bagaimana telegram bisa mengoperasikan Node MCU dan GPS. 

1.3 Batasan Masalah 
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Agar penyelesaian masalah yang dilakukan ruang lingkup yang 

ditentukan, maka akan dilakukan pembatasan masalah. 

 Adapun batasan masalah yang dibuat ialah sebagai berikut: 

1. Sistem ini menggunakan mikrokontroller Node MCU. 

2. Alat ini hanya berupa prototipe. 

3. Alat ini dapat dikontrol dan dipantau dari smartphone pengguna melalui 

aplikasi Telegram. 

4. Menggunakan koneksi wi-fi atau hotspot internet untuk mengirim data 

dari alat ke pengguna melalui aplikasi Telegram. 

5. Disini koneksi hanya menggunakan jaringan 3G. 

1.4 Tujuan Penelitian 

Tujuan yang ingin dicapai oleh penulis penelitian adalah sebagai berikut: 

1. Mengembangkan sistem keamanan pada sepeda motor menggunakan 

koneksi Wi-Fi. 

2. Memkoneksikan NodeMcu dengan smartphone pengguna sepeda 

motor menjadikan NodeMcu sebagai server. 

3. Telegram bisa mengoperasikan Node MCU dan GPS 

1.5 Metodologi Penelitian 

Metode yang digunakan dalam pembuatan Tugas Akhir ini adalah sebagai 

berikut: 

1. Studi Literature 

Studi Literature digunakan untuk memperoleh data ataupun informasi, 

yang diperoleh dari buku, artikel-artikel, jurnal elektronika, dan internet sebegai 

studi pustaka yang mendukung pembuatan tugas akhir. 

2. Perancangan dan Pembuatan Alat 

Metode ini dimaksudkan untuk merancang alat yang akan dibuat yaitu alat 

pelacak lokasi/GPS, Node MCU, relay, dan memakai software arduino untuk 

program. 

3. Pengujian Alat 

Metode ini dilakukan untuk menguji coba aat yang telah dibuat dengan 

tujuan mengoreksi kinerja dan memperbaiki komponen dan hasil peancangan jika 
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ada kekurangan, didapatkan dengan mengetes alat dalam jangka waktu tertentu  

secara rutin dilihat dari kerja saat memakai kendaraan. 

1.6 Sistematika Penulisan 

Sistematika penulisan yang digunakan dalam penulisan Tugas Akhir ini 

adalah sebagai berikut : 

BAB I PENDAHULUAN 

 Berisi tentang latar belakang, perumusan masalah, pembatasan masalah, 

tujuan, metode penulisan dan sistematika penulisan 

BAB II TINJAUAN PUSTAKA 

 Berisi tentang teori-teori yang terkait pada alat yang akan penulis buat, 

teori-teori terkait pendukung sistem kerja serta referensi dari jurnal atau alat yang 

pernah dibuat sebelumnya dengan beberapa alat yang berbeda. 

BAB III METODOLOGI PENELITAN 

 Berisi tentang waktu dan tempat penelitian, alat dan bahan, prosedur 

penelitian serta angkah-langkah atau cara untuk mendapatkan data yang dianalisa, 

seperti menganalisa perancangan sistem, menganalisa semua komponen. 

BAB IV HASIL DAN PEMBAHASAN 

 Berisi tentang pembahasan dan hasil analisa sistem. 

BAB V PENUTUP 

Bab ini membahas tentang kesimpulan dan saran-saran dari hasil Tugas 

Akhir dengan masalah yang ditentukan sebagai wacana pengembangan.
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